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@Varbindungsar>ordnung fur den Kuhlkreialauf von K/lotoren 

@ Verbindungsanor^nung (I ) f5r dan Kuhikra(sl«if von Mo- 
tof^n. bei d6r ein Rohrelement (2) uber e(nen Schneppmo- 
charu'smus (35, 17} en e'tne Abzweigungsleitung (3) iMifosttat 
ist. Zwischen dem RoNfdtamant (2) und dar AbzwBigungsief- 
tung (3) Ht eine auf dan jewaiftgan RohHcdipem (9, 19) 
flusstgkeitadichtQ Oichtungsainrichtung (28). Dor Schnapp- 
nnechanismus weist xwai VorsprungB (36) auf, die dkamatral 
entgagengasam auf Fortaatxon (19) dea arsien Rohricdrpera 
(9) angaordnet srnd. Die Fortsdtze (19) sind so geformt, da& 
sie von innen zumindest teilwdise in eine entsprachende 
ringfdrmige Vertiefung (17^ des anderen Rohrkdrpers (14) 
paasen. 



Ul 




BUNOESORUCKEREI 10.81 108 05O/&02 



3/50 



PAGE 73/80 • RCVD AT 7/1/2008 4:29:26 PM [Eastern Daylight Time] * 8VR:U8PTO-EFXRF«4/1 * DNI8:2738300 * C8ID:Dlcklnson Wdght * DURATION (mm-ss):61.56 



7/1/2008 4:29 PM 



Dickinson Wright -> USPTO 



Page 74 of 



DE 41 18 463 Al 

1 2 



Beschreibung 

Die Erfindung bctrifft eine Verbindungsanordnung 
for den Kuhlkreisiauf von Motoren gemfifidem Oberbe> 
griff von Anspruch 1 . 

KQhlkrcisiaufe dcr o. g. An besiizen im allgcmeinen 
Gummischiauche, dercn Enden durch Metallklammem 
Oder Schellen fest mit den anderen Teilen und Verieile- 
ranordnungen des tCUhtsystems fest verbunden sind. Die 
Schellen werden im ailgemeinen mil Hilfe eines Schrau- 
ben»ehers geoffnet und geschlossen. 

Derartige Verfaindungen besitzen jedoch zahireiche 
Nachteile: Die Schlfiuche altern und verlieren ihre EJa- 
sti2itit. so daB sich der Querschnitt Sndert; dies fuhrt zu 
Rissen und der AnpreOdruck der Klacnmern oder Schel- 
len reicht dann nicht mehr aus. urn den am betreFfenden 
Elemeni angeschlossenen Schlauch hinreichend fest ab* 
zudichten. 

Die saurcn Dampfe und die hohen Temperaturen im 
Motorraum ftihren ferner 2u eincr Korrosion und Zer- 
stdrung der Kiammern» was die Dichtigkeit des Systems 
weiter beeintrSchtigt. 

Auch sind korrodierte Metailklammem nur schwerzu 
cntfernen und zu cr^ctzen* da die Korrosion den Off> 
nungS' und VerschluQmechani$mus blockiert. 

Der Erfindung iiegt daher das Problem zugrunde* ei- 
ne Verbindungsanordnung zur Yerfugungzu steUen.die 
nicht dte mil den Klammem verbondenen Nachteile 
aufweist. D. h. eine Anordnung, die eine gute Dichtigkett 
garantiert und mit der die Schmuche problemlos. rasch 
und ohne Wcrkzeug zusammenfOgbar und auseinander- 
nehmbarsind 

Dieses Problem wird durch eine Verbindungsanord- 
nung gemaB Anspruch 1 gddst Vorteilha/tc Ausgestal- 
tungen der Erfindung sind in den Unteransprflchen be- 
schrieben. 

Die erfindungsgem^Be Verbindungsvomchiung fOr 
den (COhlkretsiauf von Motoren weisi mindestens ein 
rohrfdrmiges Element auf, das an mindestens einer Ab- 
zweigungsJeitung anschtieBbar ist; wobei anschnappba- 
re Verbindungsmittel und flQssigkeiisdichte Abdichimit- 
tel zwischen dcm rohrformigen Element und der Ab- 
zweigungslcitung vorliegen. 

£s werden nun nachstehend zwei bevorzugte Ausftlh- 
rungsformen der Erflndung unter Bezug auf die begtet- 
tenden Zeichnungen beschrieben. Die Erfindung ist je- 
doch mchi auf diese AusfOhrungsf ormen beschhlnkt Es 
zeigen: 

Fig. 1 eine leilweise offene Seitenansicht der zwei 
vonetnander genommenen Einzelelemente der erfin- 
dungsgem^Ben Verbindungsanordnung; 

Fig. 2 eine teilweise offene Seitenansicht und einen 
vergrdflcrten Ausschnrit der in Fig. 1 gezeigten Ele- 
menie in Zusammenfiigung: 

Flg.3 einen Schnitl entJang der Linic 111-111 von ei- 
nem der in Fig. I gezeigten Elemente; 

Fig. 4 eine Seitenansicht von elncm dcr in Rg. 1 ge- 
zeigten Elemente; 

Fig. S eine Seitenansicht einer Variante des In Fig. 4 
gezeigten Elements: 

Fig. 6 den Querschnitt enilang der Lime VI-VI des 
Elements der Fig. 5; 

Fig. 7 eine um 90^ gedrehte Ansicht des Elements der 
ng.5. 

Die Ziffer ] der Rg. I bezeichnet eine Verbindungs- 
anordnung fur den fCCihlkreislauf von Motoren. Die Ver- 
bindungsanordnung weist ein erstes rohrfOrmiges PaB- 
stack 2 auf, das auf ein zweites rohrfOrmiges PaBstQck 9 



der Abzwcigungsteitung ^ aufschnappbar isi. Beide 
rohrfdrmigen IC6rper 2 und 9 bestehen vorzugsweise 
aus ICunst&tofr, bspw. Nylon. 

Der erste RohrkOrper 2 besitzt einen Abschnitt 5, dcr 
von dem Teil 6 der Kuhlkreislaufkomponente^ z, B. von 
einem Teil des Kiihlers, abgeht Der erste Rohrkdrper 2 
besitzt einen rohrfdrmigen vorderen Endabsdinitt 14. 
der — wie nachstehend nflher erlSutcrt — an den zwei- 
ten Rohrkdrpcr 9 anschnappbar ist 

Das rohrfdrmige vordere Ende 14 besitzt einen grfi- 
Bcren Durchmesser aJs der Abschnitt 5, Mit diesem ist 
es uber cine abgeflachte konischc Wand 16 verbunden. 
Zum Ende hin besitzt der Abschnitt 14 nach auBen eine 
ringffirmtge Sdiuker 17 und zum verjOngenden Front- 
abschnitt 18 hin eine geformte rohrfOrmige fnnenvenie- 
fung26. 

Der zwctie Rohrk&rper 9 besitzt einen er^ten Rohr- 
abschnitt iX dessen AuBendurchmesser gletch dem !n- 
nendurchmesser der Leitung 3 ist. Der zweite Rohrkdr- 
per 9 ist leilweise in den Endabschnitt dcr Leiiung 3 
eingefQhri und damit und der Leitung Ober eine einstuk- 
kigc Dichtungskupplung 22 fest verbunden tind gesi- 
chert. Der Rohrabschnitt 13 besitzt einen ringformigen 
Flansch 112 und drei ringformige abgeflacht kOTiische 
VorsprOnge t14, die zwischen dem ringformigen 
Flansch 112 und der Endkante Its des Rohrabschnitts 
13 angeordnet sind. Der Querschnitt der VorsprOnge 
114 nimmt dabet in Richtung zum flansch 112 zu. Die 
Funktion des Ransches word nachstehend noch naher 
beschrieben. 

Die vordere Endkante der Leitung 3 ist so angeord- 
net, daB sie den Flansch 1 i 2 berOhrt 

Die Rohrkupplung 22 besieht vorzugsweise aus 
Kunstsioff und ist in einem StOck auf den Abschnitt der 
Leitung 3 geformt, der selbst an den Rohrabschnitt 13 
des RohrkGrpers 9 befestigt ist. Damit ist die Leitung 3 
an den ringfdrmigen VorsprOngen 114 gesichert Die 
Rohrkupplung 22 besitzt auch ein einstuckiges Endteil 
122. das aber den ringf5rmigen Flansch 1 12 grcift. Und 
zwar zum kurzen Abschnitt des offenliegenden Teils des 
Rohrabschnitts 13, um zu verhindenvdaB die Kupplung 
22 in Richtung des rohrfdrmigen Abschnitts 13 zusam- 
men mit der Leitung abrutscht. 

Die Leitung 3 besitzt vorzugsweise durchgehend gfat- 
te Abschnitte 128 und erweiterte Absclinitte 129. die 
starren und flexiblen Leitungsabschnitten encsprechen. 
Die Uitung kann somit lex;h« zu den verschiedenen 
Komponenten des KQhlkreislaufes im Motorraum ver- 
legt werden. 

Die Leitung 3 selbst kann einwandig sein und aus 
Kunststoff (wie gezeigt) bestehen. Oder sie kann eine 
erste Innenwand und eine zweite AuBenwand besitzen. 
die aus verschiedenen Maierialien. wie Polyethylen und 
Nylon, bestehen konnen. aber miteinander fest verbun- 
den sind 

In den Fig. 3 und A ist dargestellt, daB der RohrkSrpcr 
9 als ein St tick mit zwei flexiblen diamctraJ entgegenge- 
seutcn Forts^tzen 19 gcformt ist Die Fortsatzc 19 gc- 
hen vom auBeren Ringabschnitt 20 auf dem Zwischen- 
teil des RohrMirpers aus. Die Fortsatze 19 besitzen ei- 
nen ersten Abschnitt 21, der zu dem Kdrper 9 paraJlel 
ist; einen mehr radial nach auBen angeordneten zweiten 
Abschnitt 31, der gletchfalls parallel zu dem Kdrper 9 
Ist; und einen ringformigen Endkdrper 23. der von der 
vorderen Endkante 30 des vorderen Rohrabschnitts 34 
des iCdrpers9 ringfdrmig getrennt ist 

Der Ringkorper 23 besitzt an den Fortsitzen 19 zwei 
im wesentlichen trapezoide Abschnitte 35 mitgrdBerem 
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QuerschniiL Die ISngere Sciie der trapezoiden Ab- 
schniiie 3S ergibt jeweils eine Wand 24, die — wic nach- 
stehend n&her beschrieben — zur Schulter 17 paQi, so 
daQ eine Schnappverbindung zwischen den Rchrkdr- 

pern 2 und 9 erreicht wird 

Das vordere Ende 34 des Kdrpers 9 besiizt einen 
stufenweise abnehinenden Quer^chnitt Und seine SuQe- 
re Kontur entspricht im wesenttichen der des rohrfdrmi- 
gen [nnentochs 26 von Rohrabschnitt 14. Es soil auch 
mil diesem mammenpassen. Die AulknHache des Ab- 
schnius 34 wcist femer zwei ringtomiige Rillcn 27 mit 
rechtecJcigem Querschnitt auf. In den Rillen 27 befinden 
sich dann jeweils flflssigkeiisdtchte Dlchtungsruige2& 

Die Rg, 2 zeigt den Gcbrauch der rohrfdrmigcn Vcr- 
bindungskdrper 2 und 9. Der vordere Abschnitt 14 des 
Kdrpers 2 wird zwischen denn ringfdrmigen Kflrper 23 
und dem vorderen Abschnitt 34 des RohrkOrpcrs 9 ge- 
schoben. Der Kdrper 9 wird dann in Ricbtung des Kdr- 
pers 2 gedrackt, so daQ das Tei) 34 in die Vertiefung 26 
eingreift 

Wird der FCdrper 2 wie vorstehend beschrieben in den 
K^rper 9 eingeschoben> so wird der ringfOrniige K6rper 
23durch den von Abschnitt 14 ausgeObten Druck senk- 
recht zur Ehsschubrichtung gebogen. Der Abschnitt 14 
kann dann zum Abschnitt 34 nitsch^ bis das vordere 
Ende IS von Abschnitt 14 den ftuBeren Rtngabschnitt 20 
des Rohrkarpers9bertlhrt In dieser Position kann dann 
der Abschnitt 35 auf den Abschnilt 14 zurflckschnappen, 
da die Wtlnde 24 auf die Schulter 17 drQcken, so da^ eine 
stabile Vcrbindung der Korper 2 und 9 erreicht wird. 

In der vorgenaonten Position drOckt auch die Innen- 
wand der Veaiefung 26 des Abschnitt 14 auf die Dich- 
tungsringe 28. Die Verbindungsanordnung ist somit 
auch gegenOber FIQssigkeiien dicht. 

Beim Auseinandemehmen der rohrfdrmigen Kdrper 
2 und 9 werden zwei Zacken (Bezugszeichen 50 und in 
Fig. 2 durch unierbrochene Ltnien angedeutet) eines ga- 
belartigen Werkzeugs(nichtgezeigi) in die Spalten zwi- 
schen Abschnitt 34 und den Abschnitten 31 der biegsa- 
men PortsStee 19 geschoben. Der ringfOrmige KOrper 
23 dadurch radial nach auBen gebogen und gewei- 
tet (bei angewmkelten Zacken 50 z. 6. durch weiteres 
Einschieben des Werkzeugs). Die W^de 24 heben da* 
bei von der Schulter 17 ab und die fCOrper 2 und 9 
konnen voneinander schnappen. In diesem Moment 
wird der Korper 9 vom Korper 2 weggezogen und der 
Frontabschnitt 34 aus dem Loch 26. 

Die Fig. 5 bis 7 zeigen eine weitere Ausftihrungsform 
des Rohrkdrpcrs 9, die nachstehend mit 9' bcziffert isL 
Der weiteren AusfQhrungsform fehit der ringfdmiige 
KOrper 23, und die freien Enden der zwet flexiblen Fon- 
satze 19 besitzen nur noch die Abschniite 35. An den 
Abschnitten 31 der flexibien Fortsfitze 19 befinden sich 
jeweils Anhanger 55» die einen rechteckigen Quer- 
schnitt und erne axiaSen Uingsrippe 56 besitzen. Die 
Anhilnger 55 erstrecken sich zu den Abschnitten 35 inte- 
gral und entgegengesetzt nach auBen und sind zum 
Rohrk6rper 9' parallel. 

Die Rohrk6rper 2 und 9' sind im wesentlichen genau- 
so wie beim Rohrkdrper 9 in den Rg. 1 bis 4 miteinan- 
der verbunden. 

Die Korper 2 und 9' kdnnen jedoch durch DrOcken an 
den Enden der Anhilnger 55 zur Mine des Kdrpers 9' 
bin voneinandcrgcnommcn werden. Ein gabclartiges 
Werkzeug ist nicht mehr crforderlich. Beim DrUcken 
der Enden bcwcgcn sich die Abschnitic 35 von der Ach- 
se des Kdrpers 9' weg, die Wande 24 heben dann von 
der Schulter 17 ab und die ICOrper 2 und 9' schnappen 



auseinander 

Die crfindungsgcmaBe Verbindungsanordnung stelli 
eine rasche problemfreie Schnappverbindung fiir die 
Rohrkdrper 2 und 9 oder 9' dar. Die Nachtcile des Stan- 

5 des der Technik werden somii Gberwunden. Zum Ver- 
binden der Kdrpe.r sind keine Werkzeuge crforderlich. 
Im Fa lie des rohrfdrmigen Kdrpers 9' auch nicht mehr 
filr das Auseinandemehmen. Ferner wird eine gute 
Dichtigkeit crreicht« da der Verbindungsabschnitt zwi- 

10 schen den Frontal>schnitten 14 und 34 vergteichsweise 
lang ist. Die Dtchtung wird im weiteren auch durch 
Dichtungsringe 28 verbessert Da die Rohrkdrper 2 und 
9 sowie 9' aus Kunststoff bestehen, sind diese nicht so 
der Abniitzung und Korrosion unterworfen, wie dies bei 

15 den bishehgen Metallklammem der bekannien Verbin- 
dungs anordnungen der Fall war. 

Einem Fachmann ist offensichtlicK daD die vorste- 
hend beschriebene und dargestellte Anordnung, ohne 
vom Erfindungsgedanken abzuweichen, inderbar ist. So 

20 sind beispielsweise die Zahl der Vcrbtndungsabschnitte 
oder die Form und Anordnung der aufschnappbaren 
Verbindungsmitte) variabel: oder es kdnnen an den 
Rohiicdrpem 2 und d bzw. 9^ Komponenten eines Hy- 
draulikkreises angeschlossen sein. Der Rohrkdrper 2 

2S kann auch genauso wie der Rohrkdrper 9 an eine Lei- 
tung 3 angeschlossen sein; oder das Element 6 kann ein 
Ab»^nitt eines mehrwegigen RohrverteUers sein. 



30 



35 



5S 



65 



Patentansprilche 

1. Verbindungsanordnung (1) fiir den Kiihikreislauf 
von Motoren mil mindesiens einem Rohretement 
(2). das an mindestens eine Abzweigungsleitung (3) 
anschlteBbar ist, dadurch gekennzeichnet, daB 
zwischen dem Rohretement (2) und der Abzwei- 
gungsleitung (3) schnappbare Verbindungseinrich- 
tungen(35, 17) und flOssigkeitsdichte Dichtungsmit- 
tel(28)vorliegen. 

2. Verbindungsanordnung gemaB Anspruch 1. da- 
durch gekennzeichnet, daB die schnappbaren Ver- 
bindungseinrichtungen einen ersten Rohrkdrper 
(9)^ der mit der Abzweigungsleitung (3) in Verbin< 
dung steht, und einen zweiten Rohrkdrper (14), der 
mit dem Rohrelement (2) in Verbindung steht, auf- 
weisen, wobei der erste Rohrkdrper (9) oder der 
zweite Rohrkdrper (14) Einrichiungen (35, 17) ftir 
eine schnappbare Vcrbindung zu dem jeweils andc- 
ren — ersten oder zweiten - Rohrkdrper (9, 14) 
besitzt 

3. Verbindungsanordnung nach Anspruch 2* da- 
durch gekennzeichnet. daB die schnappbare Ver- 
bindungseinrichiung auf dem Rohrkdrper (9) min- 
destens einen Vorsprung (35) aufweisu der zumin- 
dest teilweise innen zu einer entsprechenden Ver- 
tiefung (1 7) auf dem anderen Rohrkdrper (14) paBt 

4. Verbindungsanordnung nach Anspruch 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB die schnappbare Ver- 
bindungseinrichtung mindestens zwei vorspringen- 
de Abschnitte (35) auf den Forts&tzen (19) des 
Rohrkdrpers (9)aufweist. 

5. Verbindungsanordnung nach Anspruch 4, da- 
durch gekennzeichnet. daB die zwei vorspringen- 
den Abschnitte (35) diametral entgegengesetzt 

sind 

6. Verbindungsanordnung nach Anspruch 4 oder 5» 
dadurch gckennzeichneu daD die vorspringenden 
Abschnitte (35) jeweils Anhanger (55) besiuen, die 
von Hand in Richtung zur Achse des Hauptteib (34) 
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vom RohrkSrpcr (9) bcwcgbar sind, um den ande- 
ren Rohrk6rpcr(14)fret2ugcben, 

7. Vcrbindungsanordnung nach Anspruch 4 odcr 5, 
dadurch gekennzeichnet, daD die vorspringenden 
Abschnilte (3S) durch einen elastUch verform baren 5 
ringrdrmigen K6rper (23) verbunden sind; der ring- 
fdrmige Kdrper(23) ko&xiaJ zum Rohrk5rper (9) ist 
und vom Hauptteil (34) des RohrkOrpers (9) diame- 
traJ getrennt ist 

8. Verbindungsanordnung nach emem der vorange- 10 
gangenert AnsprUche 3 bis 7» dadurch gckcnnzeich- 
nci, daB zwischen den vorspringenden AbschniUen 
(35) und dem Hauptteil (34) vom Rohrk&rper (9) cin 
Spalt mil Vertiefungen (17) zur Aufnahme der Vor- 
sprtinge (33) vorliegt, der den Hauptreil (18) des 15 
anderen Rohrkdrpers (t4) aufnehmen kann. 

9. Verbindungsanordnung nach Anspruch 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB zwischen den Haupttei- 
ten (18, 34) der beiden Rohrkdrper (14, 9) Dich- 
lungsmittel (28) vor liege n. zq 
JO. Verbindungsanordnung nach einem der voran- 
gegangenen Ansphlche 2 bis 9, dadurch gekenn- 
zekHineu daB die zwei Rohrkdrper (9» 14) aus 
Kunststoff bestehen. 

1 1. Verbindungsanordnung nach einem der voran- 25 
gegangenen AnsprUche, dadurch gekennzeichnet. 
daB der erste Rohrk6rper (9) an der Abzweigungs- 
leitung (3) durch eine mitgeformte Kupplung (22) 
befcsiigbarist 

12. Verbindungsanordnung nach einem der .voran- 30 
gegangenen Ansprtlche, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Abzweigungsleitung (3) durdigchcnd glatie 
Abschnitte (128) und erweitene Abschnitte (129) 
aufweist, die starren und ffexiblen Leitungsab- 



schnitten entsprechen. 



35 



Hierzu 4 Scite(n)Zeichnungen 



45 



so 



60 



65 



PAGE 76/80 * RCVD AT 7/1/2008 4:29:26 PM {Eastern Daylight Time] * 6VR:U8PTO-EFXRF-4/1 * DN1S:2738300 * C81D:01ckInson Wrtght ' DURATION (mm-ss):61-56 



7/1/2008 4:29 PM 



Dickinson Vright -> U5PT0 



Page 77 of 




108060/502 



PACE 77/80 ' RCVD AT 7/1/2008 4:29:26 PM [Eastern Daylight Time] * 8VR:U8PTO-EFXRF-4/1 * DNI8:2738300 * CSIDiDlcklnson Wrtght ' DURATION (mm-ss):61-56 



7/1/2008 4:29 PM 



Dickinson ¥right -> USPTO 



Page 78 of 80 



2EICHNUNGEN SCITE 2 Numm«r: DE 41 19463 A1 

lnt.a.»: P18t 3/13 

Offanlagungstao! \7. Dez«mbor 1991 




PAGE 78/80 ' RCVD AT 7/1/2008 4:29:26 PM (Eastern Daylight Time] * 8VR:USPT0-EFXRF-4/1 * DNIS:2738300 * C8ID:Oickliison Wright « DURATION (mm-ss):61-50 



7/1/2008 4:29 PM 



Dickinson Wright -> U5PT0 



Page 79 of 80 




10B050/m 



PAGE 79/80 ' RCVD AT 7/1/2008 4:29:26 PM (Eastern Daylight Time] * 8VR:U8PTO<EFXRF-4/1 * DN18:2738300 * C8ID;Olckinson wnght ' DURATION <mm«ss):61-S6 



7/1/2008 4:29 PM Dickinson Wright -> U5PT0 Page 80 of 80 




PAGE 80/80 ' RCVD AT 7/1/2008 4:29:26 PM [Eastern Daylight Time] * 8VR:U8PT0-EFXRF-4/1 * DNIS:2738300 » C8ID:Dlcklnson Wright* DURATION (mm^s):61-5$ 



